IGNIJET 2007- DUCATI

- podrobny popis

1. Hardware

Zapojeni hlavniho konektoru (pohled na jednotku) IGNIJET 2007-DUCATI :
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KONEKTOR ENGINE

1. Nezapojen
2. Nezapojen

3. Snimac polohy Skrtici klapky TPS.

Vstup je pripraven pro standardni snimace TPS pouzivané na motocyklech. Je schopen akceptovat napéti 0 az 5 V. Konkrétni

nastaveni snimace pro jednotlivé typy motocykla je obsazeno v software DUCATLEXE.

TPS se napdji pomoci referencniho napéti + 5 V a SENSE GND . Vystup snimace se pripoji do konektoru (3ENG).

4. Nezapojen

Vstup je piipraven pro standardni termocidla pouzivana na motocyklech. Vybér spravného snimace se uskutecni vybérem typu

motocyklu v software DUCATI.EXE. Charakteristika snimace jde modifikovat v software DUCATIL.EXE.

TWS se zapoji jednim vyvodem do konektoru (5) a druhym vyvodem na SENSE GND .

5. Snimac teploty vody TWS.



6. Nezapojen

7. Nezapojen

8. Nezapojen

9. Vystup serva krokového motoru rizeni volnobéhu SM1A .

10. Indukéni civka IC2 (zadni) .

Vystupy indukénich civek jsou pripraveny pro standardni indukéni civky pro induktivni zapalovani pouzivané na motocyklech
Ducati (odpor primarnho vinuti civky cca. 1 az 3 Ohm).

11. Nezapojen

12. Nezapojen

13. Snimaé atmosferického tlaku APS.

Vstup je pfipraven pro rizné typy snimaci APS pouzivanych na motocyklech. Je schopen akceptovat napéti 0 az 5 V. Vybér
spravného snimace se uskutecni vybérem typu motocyklu v software DUCATI EXE. Charakteristika snimace jde modifikovat
v software DUCATLEXE. APS se napaji pomoci referen¢niho napéti + 5V a SENSE GND .

Pokud v systému motocyklu APS chybi, funkci snimani atmosferického tlaku pfevezme pfistrojova deska a pomoci sbérnice
CAN zasila informaci RJ. Pokud chybi APS i Piistrojova deska jednotka nastavi korekci jako by byl atmosfericky tlak 100
kPa.

14. Snimac teploty nasavaného vzduchu ATS.

Alternativa 1)Vstup je pfipraven pro standardni termocidla pouzivand na motocyklech. Zavislost odporu na teplot¢ je u téchto
¢idel vétsinou stejna jako v pfipadé snimaci teploty vody. Charakteristika snimace jde modifikovat v software DUCATLEXE
Alternativa 2) Vstup je pouzivan pro snimani neutralu prevodovky , v tomto pfipadé hodnoty teplot atmosférického vzduchu
jednotka ptijima z pfistrojové desky po sbérnici CAN .

15. Nezapojen

16. Nezapojen

17. Vystup serva krokového motoru fizeni volnobéhu SM2A .

18. Vystup serva krokového motoru fizeni volnobéhu SM2B .

19. Vystup serva krokového motoru Fizeni volnobéhu SM1B .

20. Zem snimaci SENSE GND.

Zem snimact SENSE GND je pouzivana pro piipojeni a napajeni snimacich prvku.

21. Nezapojen

22. Referen¢ni napéti +5 V.

Referencni napéti + 5 V se pouziva pro napajeni snimacich prvkda.

23. OILPRES/NEUTRAL.

Alternativa 1)Vstup je pouZit pro snimani stavu spinace tlaku oleje a jeho stav je pomoci CAN zasilan do piistrojové desky.
Alternativa 2) Vstup je pouzivan pro snimani neutralu pfevodovky a jeho stav je pomoci CAN zasilan do pfistrojové desky.

24. Nezapojen

25. Snimac¢ polohy klikové hi'idele CMPS.

Vstup je pripraven pro standardni induktivni pick-up snimace pouzivané na motocyklech Ducati .

26. Nezapojen

27. Nezapojen

28. Hlavni vstfikova¢ piedni (INJ1).

Vystupy vstiikovaci jsou pripraveny pro standardni vstfikovace (on-off) pouzivané na motocyklech Ducati (odpor civky cca.
13 Ohm).

29. Zem snimacia SENSE GND.

Zem snimact SENSE GND je pouzivana pro piipojeni a napajeni snimacich prvku.

30. Nezapojen

31. Nezapojen

32. Referenc¢ni napéti +5 V.

Referenéni napéti + 5 V se pouziva pro napajeni snimacich prvki.

33. Nezapojen

34. Zem snimaci SENSE GND.

Zem snimaci SENSE GND je pouzivana pro pfipojeni a napdjeni snimacich prvka.

35. Zem snimaci SENSE GND.

Zem snimaci SENSE GND je pouzivana pro pfipojeni a napéjeni snimacich prvkd.

36. Nezapojen

37. Hlavni vstiikova¢ zadni (INJ2) .

Vystupy vstiikovaci jsou piipraveny pro standardni vstfikovace (on-off) pouzivané na motocyklech Ducati (odpor civky cca.
13 Ohm).

38. Indukéni civka IC1 (piedni) .

Vystupy indukénich civek jsou pfipraveny pro standardni indukéni civky pro induktivni zapalovani pouzivané na motocyklech
Ducati (odpor primarnho vinuti civky cca. 1 az 3 Ohm).
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KONEKTOR BODY

1. Vystup pro spinani startovaciho stykace .
Vystup spina fidici jednotka jsou-li splnény podminky pro start motocyklu , a to zafazeny neutral nebo vystavena spojka .



2. Nezapojen

3. Nezapojen

4. Napajeci napéti +12 V trvalé .

5. Nezapojen

6. Vystup pro relé palivové pumpy FUEL PUMP RELAY.

Palivové relé se zapne na cca. 4 s po zapnuti jednotky a je zapnuté po celou dobu chodu motoru.

7. Nezapojen

8. Nezapojen

9. Vystup pro otackomér TACHO.

Vystup pro otdckomér je impulsni s otevienym kolektorem a 1ze jej korigovat pomoci SW Ducati. EXE .

Pii aktivaci spinate TACHO/LAMBDA je na otdckoméru zobrazen AFR (pomér vzduch/palivo) piepocitany z napéti
LAMBDA sondy.

10. Nezapojen

11. Vystup pro spinani ventilaitoru COOL 1/LAMBDAHEAT

Alternativa 1)Vystup je pouzit pro spinani prvniho chladiciho ventilatoru .

Alternativa 2) Vystup je pouZit pro fizeni zhaveni lambda sondy .

12. Nezapojen

13. FI INDICATOR

Vystup pro fizeni kontroly porucha motoru .

14. Vystup pro spinani ventilatoru COOL 2

Vystup je pouzit pro spinani druhého chladiciho ventilatoru .

15. Nezapojen

16. K-LINE

Seriova servisni komunikac¢ni linka (Ignijet Ducati ji nepouziva) .

17.+12 VKEY

Napéti ze spinaci skiiiky .

18. Nezapojen

19. Nezapojen

20. CAN HI

Vyvod sbérnice CAN .

21. Nezapojen

22. LAMBDA SENSOR.

Vstup je pripraven jak pro standardni lambda sondy (napéti pro stechyometrickou smés: 0, 4 az 0,8 V), tak pro linearni lambda
sondy s pfevodnikem (UEGO, Wideband 0- 5 V). Je schopen akceptovat napéti 0 az 5 V. Napéti z lambda sondy neni pouzito
pro lambda-regulaci smési, ale pouze pro zobrazeni napéti lambda sondy na monitoru v software DUCATLEXE nebo pomoci
otaCkomeru . Je téz pouzito v rezimu samoladéni jednotky .

23. FUEL LEVEL SENSOR

Vstup pro sniméani mnozstvi paliva . Udaj je odesilan do piistrojové desky pomoci CAN .

24. SPEED INPUT

Vstup je piipraven pro standardni Hallovy snimace rychlosti pouzivané na motocyklech.

25. Nezapojen

26. Nezapojen

27.B+

Napajeci napéti +12 V.

Napajeci napéti je nominaln¢ 14 V. Musi byt v rozmezi 8 az 16 V. V tomto rozmezi je jednotka schopna optimalné fidit
optimalné vSechny procesy.

28. START INPUT

Vstup mé za tikol snimat stav startovaciho tlaitka a v piipadé splnéni vySe uvedenych podminek jednotka provede start
motoru.

29. CAN LOW

Vyvod sbérnice CAN .

30. Nezapojen

31. Nezapojen

32. SENSE GND LAMBDA

Zem snimaci SENSE GND LAMBDA je sensorovou zemi lambda sondy .
33. CLUTCH

Vstup ma za kol snimat stav spinace na spojce .

34. Nezapojen

35. Nezapojen

36. Nezapojen

37. Nezapojen

38. SIDESTAND

Vstup ma za ukol snimat stav spina¢e postranniho stojanku .
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Zapojeni vedlejSiho konektoru (na propojovacim svazku):

GEAR SHIFT LIGHT
N,O

START LIMITER
POT

+5V

CLUTCH MASTER
TACHO/LAMBDA
LAMBDA

SENSE GND

1
2
3
4
5
6
7
8
9

VEDLEJSI KONEKTOR (Pouze u zivodni verze)

1. Kontrolka iazeni GEAR SHIFT LIGHT.

Vystup kontrolky fazeni je mozno proudové zatizit max. 5 A (zarovka do 50 W). Otacky kontrolky fazeni se nastavuji v
software DUCATLEXE.

Kontrolka fazeni se zapoji jednim vyvodem do vedlejsiho konektoru (pozicel) a druhym vyvodem na zapinanych +12V.

2. Vystup pro davkovani N,O.

Vystup pro ventil davkovani N,O je mozno proudové zatizit max. 10 A (pouze kratkodobé- cca. 30 s). Davkovani N,O je
podminéno (TPS > 85 %, otacky vétsi nez 2000/min, povoleni v software DUCATI.LEXE) a zpozdéno po pouziti startovaciho
omezovace START LIMITER. Nastaveni nabéhu N,O, zpozdéni nabéhu N,O po startu se nastavuje v software DUCATL.EXE.
Zaroven s dodavkou N,O je aktivovan tzv. RETARD- snizeni piedstihu. Nastaveni ndbéhu RETARDU a zpozdéni nabéhu
RETARDU po startu se nastavuje v software DUCATLEXE. Ventil pro davkovani N,O se zapoji jednim vyvodem do
vedlejsiho konektoru (pozice2) a druhym na zapinanych +12 V.

POZOR POKUD JE ELEKTROMAGNETICKY VENTIL PRIPOJEN PRiIMO NA TENTO VYSTUP , JE NUTNO
JEJ VZDY PREMOSTIT tzv . NULOVOU DIODOU!

3. Vstup startovaciho omezovace START LIMITER.

Spina¢ START LIMITER se zapoji jednim vyvodem do vedlejsiho konektoru (pozice3) a druhym vyvodem na SENSE GND
nebo GND (na zem) . Aktivujete-1i spina¢ START LIMITER, jednotka nastavi startovaci omezovac a po deaktivaci spinace
START LIMITER aktivuje zpozdéni davkovani N,O. Opacnou polaritu spinace START LIMITER lze nakonfigurovat v
software DUCATLEXE.

4. Korekéni potenciometr POT.

Napétim z korekéniho potenciometru Ize korigovat palivovou mapu, piedstihovou mapu nebo nastavovat hodnotu startovaciho
omezovace. Korekéni napéti je 0 az 5 V (nulova korekce je vzdy v1/2 (cca 2,5V)) referenéniho napéti. Konkrétni nastaveni
korekei obsazeno v software DUCATLEXE.

POT se napaji pomoci referenéniho napéti + 5 V (pozice 5 vedlejsiho konektoru) a SENSE GND (pozice 9 vedlejsiho
konektoru) . Vystup potenciometru (bézec) se ptipoji na pozici 4 vedlejsiho konektoru .

5. Referencni napéti + 5 V.
Referencni napéti + 5 V (pozice 5 vedlejsiho konektoru) se pouziva pro napajeni snimacich prvkd.

6. Vstup CLUTCH MASTER.

Spina¢ CLUTCH MASTER se zapoji jednim vyvodem do vedlejsiho konektoru (pozice6) a druhym vyvodem na SENSE GND
nebo GND (na zem) . Aktivujete-li spinaé CLUTCH MASTER, jednotka na definovanou dobu zablokuje zapalovani , to
umoziuje fadit vy3$si rychlostni stupefi bez spojky a ubrani plynu a tim minimalizovat &asové ztraty béhem fazeni. Cas
zablokovani 1ze nastavit v software DUCATLEXE. Opacnou polaritu spinate CLUTCH MASTER lze nakonfigurovat v
software DUCATLEXE.

7. Vstup prepinani TACHO/LAMBDA.



Spina¢ TACHO/LAMBDA se zapoji jednim vyvodem do vedlejsiho konektoru (pozice6) a druhym vyvodem na SENSE GND
nebo GND (na zem) . Aktivujete-li spina¢ TACHO/LAMBDA, jednotka zobrazi napéti lambda sondy na otdCkoméru (misto
otacek). Nastaveni proporci zobrazeni se provadi na zdlozce MOTOCYKL.

8. LAMBDA.

Vstup je pripraven jak pro standardni lambda sondy (napéti pro stechyometrickou smés: 0, 4 az 0,8 V), tak pro linearni lambda
sondy s prevodnikem (UEGO, Wideband). Je schopen akceptovat napéti 0 az 5 V. Napéti z lambda sondy neni pouzito pro
lambda-regulaci smési, ale pouze pro zobrazeni napéti lambda sondy na monitoru v software DUCATLEXE a pomoci
otackoméru. Je téZ pouzito v rezimu samoladéni jednotky.

LAMBDA sonda se zapoji jednim vyvodem do vedlejsiho konektoru (pozice 8) a druhym vyvodem na SENSE GND do
vedlejsiho konektoru (pozice 9). Pozor tento vyvod je vnitiné spojen s pin 22 konektoru BODY . Je-li v puvodni kabelazi
lambda sensor (novéjsi typy ) nelze tento vstup pouZit !

9. SENSE GND.
Zem snimaci SENSE GND (pozice 9 vedlejsiho konektoru) je pouzivana pro pfipojeni a napajeni snimacich prvkd.

1. Software DUCATI.EXE

Roletova menu

Soubor- obsahuje polozky

Novy - nastavi default data (sériové nastaveni)
Pozor !!! Toto seriové nastaveni sice nastavi vétSinu parametrd pro konkrétni motocykl, ale nezarucuje optimalni chod motoru.
Zejména palivové mapy bude pravdépodobné nutné optimalizovat.

Novy pro aktuilni zaloZku - nastavi default data (sériové nastaveni) pouze pro aktualni zalozku

Otevrit - otevieni souboru dat

Oteviit z exe dir - otevieni souboru dat ve slozce ve které je umistén ovladaci program DUCATLEXE
OtevFit pro aktualni zaloZku - otevieni souboru dat pouze pro aktualni zalozku

Ulozit - ulozeni souboru dat

Ulozit do exe dir - ulozeni souboru dat do slozky ve které je umistén ovladaci program DUCATLEXE
Tisk - tisk aktualniho nastaveni

Konec - ukonceni programu

Pozor!!! Pii sepnuti polozky Novy se automaticky nastavi u vSech parametrii tzv. default hodnoty (sériové nastaveni)
vybraného motocyklu.

Port - obsahuje polozky Coml az Com20- vybér komunikacni linky
- volba Com Auto vyhled4 pfislusny Com port automaticky pokud je k nému piipojena aktivni jednotka.
Zapalovani- obsahuje polozky  Cist - vycte data z jednotky
Verifikovat - porovna data v PC a v jednotce

Programovat - posle data do jednotky a provede jejich verifikaci

Vstiik 12- obsahuje volby nastaveni modu ovladani TP map Oddéleny (oddé€lené ovladani mapl, 2)
Sprazeny (spfazené ovladani map pomoci mapy 1)
1=2 (rovnost map- pouzita mapa 1)

Pomiicky- obsahuje polozky Minus (F4) - ubrani parametru o jednotku
Plus (F5) - ptidani o jednotku
Zpét - vratit o krok zpét
Znovu - provést krok dopiedu

Tuning on-off (F6) - zapina nebo vypina automatické dolad’ovani paliva
Jazyk- obsahuje polozky nastaveni jazyka- angli¢tiny, ném¢iny, francoustiny a CeStiny
Napovéda- obsahuje polozky Napovéda - otevie Montazni navod (tento soubor)

O programu - udaje o programu (verze, datum)

Ikonova menu



&l - nastavi default hodnoty vybraného motocyklu (sériové nastaveni)
Pozor !!! Toto seriové nastaveni sice nastavi vétSinu parametrd pro konkrétni motocykl, ale nezarucuje optimalni chod motoru.
Zejména palivové mapy bude pravdépodobné nutné optimalizovat.

El - otevieni souboru dat
El - uloZeni souboru dat

Bo
- tisk aktualniho nastaveni

_| El - pomticky Zpét a Znovu

Ciat | Werifikovat | PBrograrnoat | . , v
- viz roletové menu Zafizeni

_ - informace stavu komunikace, pokud je zobrazen tento népis, neni jednotka pfipojena nebo

nema zapnuté napajeci napéti nebo neni spravné zvolen komunikacni port .

Zalozka Motocykl

Vybér motocyklu - vybér konkrétniho motocyklu, vybérem se nastavi mnoho veli¢in a vazeb mezi nimi, které souvisi
s nastavenim pro konkrétni motocykl.
Pozor!!! Pti vybrani nového typu motocyklu software nabidne, Ze nastavi u vSech parametrd tzv.
default hodnoty (sériové nastaveni) vybraného motocyklu.

Buzeni - definuje jak dlouho bude buzena indukéni civka pii napajeni 12 V.
Z pravidla se nastavuje pro- indukéni civky s odporem cca 3 ohmy  buzeni 3000 uS
- indukéni civky s odporem ccal ohm  buzeni 1900 uS
Tyto Casy jsou preddefinovany pro jednotlivé typy motocyklil a zasah do této konstanty je tieba
bedlivé zvazit , protoze nevhodna konstanta mtize mit za nasledek poskozeni vystupt fidici
jednotky a indukénich civek !

Poznamka - pole pro zapis uzvatelské poznamky

Funkce pinu Engine 23 - definuje funkci pinu 23 v konektoru engine , pin muze slouzit jako snimac tlaku oleje nebo
snimac zafazeno neutral .

Funkce pinu Engine 14 - definuje funkci pinu 14 v konektoru engine , pin mtize slouzit jako snimac atmosférického
tlaku nebo snimac zatazeno neutral.

Funkce pinu Body 11 - definuje funkei pinu 11 v konektoru body , pin mize slouzit jako vystup pro spinani
ventilatoru FAN 1 nebo jako vystup pro fizeni zhaveni lambda sondy .

Chlazeni Fanl - nastaveni teploty pro spinani ventilatoru 1 chlazeni

Chlazeni Fan2 - nastaveni teploty pro spindni ventilatoru 2 chlazeni

RPM - vybér modu a nastaveni korekce vystupu pro otaCkomér

No fuel indikation - zaskrtnutim tohoto policka se zamezi zobrazovani minima paliva na pfistrojové desce
Blokovani povoleno - definuje zde bude pouzito blokovani od bo¢niho stojanku

Aktivace sepnutim - nastaveni logiky vstupti (jestlize je policko zaSkrtnuto, je pfislu$na funkce aktivovana

pripojenim pfislusného vstupu na zem)

Omezovace - vybér mddu a nastaveni hodnoty pro omezovace otacek
Startovaci omezova¢ min - nastaveni minimalni hodnoty pro startovaci omezovaé otacek
Startovaci omezova¢ max - nastaveni maximalni hodnoty pro startovaci omezovac otacek

- nastaveni mezi minimalni a maximalni hodnotou se provede pomoci napéti 0 az 5 V na
vstupu POT . Pokud na tento vstup neni pfivedeno zadné napéti, realizuje se minimalni
hodnota startovaciho omezovace.

Lambda on RPM - tato nstaveni definuji jaké budou zobrazovany otacky v médu zobrazeni lambda poméru



otackomérem (vstup TACHO/LAMBDA ptepnut na lambda) .

Zalozka Predstih

Mapa piedstihu obsahuje 15 nastavitelnych boda otacek x 10 bodt otevieni skrtici klapky.

Kolektivni nastavovani celého sloupce je mozné pomoci Sipek pod sloupci. Kolektivni nastavovani celé mapy je mozné
pomoci pomucky kolektivni zmény (Sipky v dolnim pravém rohu s volbou VSse).

Za chodu motoru je pii spojeni PC s jednotkou zvyraznén aktudlni segment v piedtihové mapé, ktery jde modifikovat téz
klavesmi F4 a F5. Pii pouziti pomticky kolektivni zmény (Sipky v dolnim pravém rohu bez volby VSe) bude ménén pouze
aktualni segment.

Hodnota Zakladni piedstih definuje mechanicky dany zékladni (minimalni, startovaci) pfedstih.

Pro korekcei predstihu jednotlivych valca slouzi buiiky v dolni ¢asti mapy.

Zalozkv Vstrik 1, Vstrik 2

TP mapa slouzi k nastavovani dodavky paliva v celém rozsahu zatiZeni .

TP mapa obsahuje 15 nastavitelnych bodd otacek x 10 bodl otevieni skrtici klapky.

Kolektivni nastavovani celého sloupce je mozné pomoci Sipek pod sloupci. Kolektivni nastavovani celé mapy je mozné
pomoci pomucky kolektivni zmény (Sipky v dolnim pravém rohu s volbou VSse).

Za chodu motoru je pii spojeni PC s jednotkou zvyraznén aktivni segment v palivové mapé, ktery jde modifikovat téz klavesmi
F4 a F5. Pfi pouziti pomutcky kolektivni zmény (Sipky v dolnim pravém rohu bez volby VS$e) bude ménén pouze aktudlni
segment. Chceme-li aby zména byla provedena on line je tfeba zapnout volbu ,, programovani po zmén¢ ,, .

Zalozka Poloha

Zde se definuje polohu vstiiku. Kfivka obsahuje 15 nastavitelnych bodt polohy vzhledem k otackam. Poloha se definuje
uhlem pted horni tvrati pracovniho zdvihu. Lze volit polohu zacatku, stfedu nebo konce vstfiku. Polohu lze definovat
samastatné pro ob¢ skupiny vstiikovaca.

Kolektivni nastavovani celé kiivky je mozné pomoci pomiicky kolektivni zmény (Sipky v dolni ¢asti s volbou VS§e).

Za chodu motoru je pfi spojeni PC s jednotkou zvyraznén aktudlni segment v palivové mapé€. Pfi pouziti pomticky zmény
(8ipky v dolni ¢asti bez volby V§e) bude ménén pouze aktulni segment.

Zalozka Korekce

Korekce po startu - zde lze navolit postartovni obohaceni pfi "studeném" startu. Lze modifikovat jak ¢asovou kfivku
(Cas), tak kfivku obohacovacich hodnot. Hodnoty postartovniho obohaceni jsou udavany pro teplotu
vody-10 °C. Pro teploty vyssi se hodnoty postartovniho obohaceni linearné zmensuji a pro teplotu
vody vétsi nez 80 °C jsou rovny 100 (zadné obohaceni).

Startovni pristiik - asynchronni vstfik do vSech vélct pii startovani motoru (pro teplotu motoru 80°C- pii nizsich
teplotach je adekvatné prodlouzen).

Akceleraéni pristiik - asynchronni pfistik do v§ech valcd v okamziku pozadavku akcelerace (akceleraéni pumpicka).
Prah - minimalni rychlost pohybu skrtici klapky pro spusténi akceleracniho pfistiiku
Velikost - doba jednotlivych akceleraénich piistiikt (perioda je 10 ms)

Pristfiky jsou realizovany po dobu pohybu Skrtici klapky

Teplotni korekce vstfiku
Teplota vody - korekeni kiivka teploty motoru (100 % znamena sériové nastaveni pii 80°C)
Teplota vzduchu v sani - korekéni kiivka teploty vzduchu (100 % znamend sériové nastaveni pii 50°C)

Akceleraéni korekce vstriku

- zde se definuje akceleracni korekce vstiiku (jeji citlivost a doba odezvy) pii prudké zméné zatizeni motoru (pfi prudkém
pohybu skrtici klapky). Pii prudkém otevieni skrtici klapky dochazi vlivem prudké zmény tlaku v sani k ochuzeni smési
vstupujici do motoru. Situace pfi prudkém uzavieni Skrtici klapky je obdobna s opacnym ucinkem- dojde k obohaceni smési.
Akceleracni korekce ma za ukol tyto nezddouci dynamické zmény korigovat. Tyto jevy se vyznamé projevuji hlavné v nizsi
urovnich zatizeni motoru.

Aktualni hodnota vSech korekei vstiiku:
Starting corr. postartovni korekce



U correction korekce vstiiku od napéti

TW correction korekce vstiiku od teploty vody

AT correction korekce vstiiku od teploty vody

AP correction korekce vstiiku od atmosférického tlaku
POT correction korekce vstiiku od korekéniho potenciometru
ACC correction akceleracni korekce vsttiku

Aktualni hodnota vSech korekci piredstihu:

TW correction korekce piedstihu od teploty vody
POT correction korekce predstihu od korekéniho potenciometru vstiiku
IDLE correction korekce predstihu od regulatoru volnobéznych otacek
Teplotni korekce predstihu - korekeni kiivka predstihu od teploty motoru
Zalozka Cidla
TPS - zde je mozno nastavit krajni hodnoty napéti TPS [mV]
ﬂ - zm¢éfi a nastavi 0 % TPS (zapnuté napajeni, jednotka propojena s PC, bez plynu)
Set TPS 100 o . . o . ,
J— - zméfi a nastavi 100 % TPS (zapnuté napajeni, jednotka propojena s PC, plny plyn)
Sensor atmosferického tlaku - zde lze pomoci dvou bodid definovat tlakové napétovou charakteristiku cidla
atmosferického tlaku.
Sensor teploty vody - zde Ize pomoci 9 bodové kiivky definovat teplotné napét'ovou charakteristiku ¢idla teploty vody.

Sensor teploty vzduchu - zde lze pomoci 9 bodové kiivky definovat teplotné napétovou charakteristiku ¢idla teploty
vzduchu.

POT- vybér médu a velikosti maximalni korekce od korekéniho potenciometru

- bez korekce

- korekce vstiiku (napéti 0 az 5 V odpovida korekci-Range az +Range v %)

- korekce predstihu (napéti 0 az 5 V odpovida korekci-Range az +Range ve ©)

- nastaveni Startovaciho omezovace (napéti 0 az 5V odpovida nastaveni Startovaci omezova¢ min az Startovaci omezovac
max)

Zalozka volnobéh

Regulace volnobéhu

- neni , neni provadéna regulace volnobézného obtokového vzduchu

- krovy motor bez potenciometru , je provadéna regulace volnobézného obtokového vzduchu na cilové otacky dle teploty
motoru (nastavuje se ve sloupci uprostied zalozky)

-inverzni chod motoru , méni smér otaceni krokového motoru

-buzeni krokového motoru , nastavuje to¢ivy moment krokového motoru

-perioda krokového motoru , nastavuje rychlost pfebihani krokového motoru

-start , je to Cas po ktery bézi krokovy motor po zapnuti jednotky (mirné pridani vzduch pted startem)

-sloupec pozadovanych hodnot otacek pro jdnotlivé teploty (mezi jednotlivymi body je provadéna interpolace)

-regulace volnobéhu predstihem , zde je mozno provadét regulaci volnobéhu zménou piedzapalu

-rozsah [rpm] , je hodnota rpm do které je provadéna regulace volnobéhu (plati pro oba druhy regulace)

-regul range TPS x10 [%] , je hodnota v desetinach % TPS do kdy je provadéna regulace volnob&hu (plati pro oba druhy

regulace)

-Hystereze [rpm] , uréuje pasmo necitlivosti na regulaéni odchylku (plati pro oba druhy regulace)

Zalozka N,O
N,O povolen - softwarova aktivace kontroléru davkovani N,O
N;O N.O1 - pocatecni pritok N,O

N0 2 - konec¢ny pritok N,O



Nabéh - doba nabéhu od pocatecniho do koncového pritoku plynu

ZpoZdéni - doba zpozdéni po pouziti startovaciho omezovace otacek
Korekce vstiik 1 - poc¢atecni korekce vstiiku od N,O
Korekce vstrik 2 - konecna korekce vstiiku od N,O
SniZeni piedstihu SniZeni piedstihu 1 - pocatecni sniZeni predstihu
SniZeni pi‘edstihu 2 - konecné snizeni predstihu
Nabéh - doba nabéhu od pocatecniho do koncového snizeni predstihu
Zpozdéni - doba zpozdéni po pouziti startovaciho omezovace otacek
Zalozka Race
Clutch mode - definuje zplsob clutch masteru (vynechanim zapalu nebo snizenim piedstihu)
Min clutch RPM - minimalni otdcky nad kterymi je realizovan clutch master
Clutch inj. - procentualni mnozstvi paliva béhem vykonavani clutch masteru
Clutch advance - predstih béhem vykonavani clutch masteru (v médu cluchmasteru ,,zpozdéni zazehu,,)
Nastaveni dle zafazeného prevodového stupné - zde Ize nastavit hodnoty né€kolika parametrt v zavislosti na zafazeném

prevodovém stupni

Kontrolka Fazeni - dvoustupiiova kontrolka fazeni (pfi prvnich otackach za¢ne blikat a pfi druhych kontinudln€ sviti)
Clutch master - nastaveni ¢asu clutch masteru
Clutch master pauza - nastaveni doby béhem které po aktivaci clutch masteru tento nelze opétné aktivovat

Zalozka Razeni

Uréeni rychlostniho stupné - definuje zptsob urceni zatazeného pievodového stupné

Pomér RPM/rychlost - uréeni pomoci spocteni poméru RPM/rychlost s manualnim zadavanim
Automaticky pomér RPM/rychlost - ur¢eni pomoci spocteni poméru RPM/rychlost s automatickym hledanim

Pocet pirevodovych stupii - zde je nutné zadat pocet prevodovych stupnd motocyklu (mimo neutralu)

Pomér RPM/speed - zadavani poméru RPM/rychlost pro jednotlivé prevodové stupné, setovaci policka

po pravé strané¢ slouzi k manuédlnimu sejmuti hodnot poméru

Automaticky pomér RPM/rychlost - parametry pro automatické hledani poméru RPM/rychlost

Speedometr - nastaveni ¢idla rychlosti

Pocet pulzi - poCet pulzt za 1s pro 100 km/hod (vhodné pro vétsi pocet pulzt- napt. ¢idla v pfevodovce)

Distance - vzdalenost mezi jednotlivymi pulzy v mm (vhodné pro maly pocet pulzi- napt. jeden za otacku kola)
Korekce - v zé&vislosti na zafazeném prevodovém stupni 1ze korigovat predstih a vstfikovaci Casy

Zalozka Ladéni

Ladéni zapnuto - toto oznaceni zapina resp. vypina automatické dolad’ovani aktivnich palivovych map . Toto funkci 1ze
téz ovladat klavesou F6 .

Zpiisob ladéni  V bodech - v tomto modu se provadi ladéni jen jednoho bodu a to za ptepokladu , ze otacky motoru jsou
blize nez ,,Rpm tolerance,, a poloha klapky resp . tlak IAP je blize nez ,,Tps , lap tolerance ,, .

VSude - vtomto moddu jsou dolad’ovany Etyfi sousedici body v aktivni palivové mapé a to s takovou
proporci , kterd odpovida pfiblizeni bodu a skutecné hodnoty .

Rpm tolerance - je to hodnota odchylky otaéek kdy se zapina nebo vypina ladéni v modu ,, V bodech,, .
Tps , Iap tolerance -je to hodnota odchylky polohy klapky resp . tlaku Iap kdy se zapina nebo vypiné ladéni v modu
,, V bodech,, .



A/F [x 10] - je to cilova hodnota poméru vzduchu/palivo na kterou jednoka pii zapnutém ladéni provadi
korekci . Zadava se v desetinach AFR (145 = AFR 14,5) . Pozor v zalozce ¢idla musi byt
spravné nastaven typ a charakteristika lambda sensoru !

A/F tolerance[x 10] - je to hodnota odchylky AFR (v desetinach AFR) kdy je ladéni zapnuto resp. vypnuto .
Cas kroku [mS] - je to hodnota ¢asu jak ¢asto bude korekce provadéna .

Krok [%] - je to hodnota o kolik % na jeden krok budou jednotlivé body korigovany .

Max Acc Kor [%] - je to hodnota hranice akceleracni korekce kdy se vypina resp. zapina ladéni .

Zalozka Monitor

Vstrik - podrobné hodnoty vstiikovacich ¢ast jednotlivych vstfikovact

Vstup uzemnén - detekce sepnuti jednotlivych spinacich vstupl

Pi'edstih - podrobné hodnoty predstihu jednotlivych valct

Detailni zobrazeni - zapinani rozsifeného modu monitoru. V tomto modu monitor zobrazi i napéti

jednotlivych senzorl a dalsi parametry.
-dale jsou zde uvedeny hodnoty a stavy dalSich funkci jednotky

Monitor

Monitor je umistén v dolni ¢asti programu , zde je mozno sledovat hodnoty snimact a provozni veli¢iny motoru.

RPM - otacky motoru [1/min]

TP - poloha skrtici klapky [%]

LAMBDA - zmétené napéti lambda sondy [mV]

T™W - teplota motoru [°C]

AT - teplota vzduchu v sani [°C]

AP - atmosfericky tlak [kPa]

Palivo - stav paliva v nadrzi

U - napajeci napéti vstiikovact [V]

Predstih - ptedstih zazehu [°]

Max vstrik - zobrazeni Cinitele casového plnéni vstfikovaciho cyklu [%]
Vstiik A - doba vstfiku primarniho vstfikovace [Js]

Snima¢ CMPS - detekce pulzi ¢idla polohy vackového hiidele
Blokovani - signalizace aktivace blokovani

Rychlost - zobrazeni aktualni rychlosti

Programovani po zméné - volba automatického programovani jednotky
Zakaz ¢teni - volba zakazu ¢teni z jednotky

Pievodovy stupen - zobrazeni aktualné zatazeného prevodového stupné
Vétrak 1 - zobrazeni aktualniho stavu vystupu fan 1

Vétrak 2 - zobrazeni aktualniho stavu vystupu fan 2

TI¢itko start - zobrazeni aktualniho stavu vstupu start input
Spojka - zobrazeni aktualniho stavu vstupu clutch

Neutral - zobrazeni aktualniho stavu vstupu neutral (bud’ z ATS nebo OILPRES)
Bocni stojanek - zobrazeni aktudlniho stavu vstupu sidestand

3. Pripojeni na jednotlivé motocykly
Standardni provedeni pouziva 2x konektor Cinch 38pin .

Jednotka se vyrabi ve dvou hardwarovych verzich:
A) FULL VERSION obsahuje vSechny funkce popsané v tomto dokumentu.
B) BASIC VERSION neobsahuje vstupy /vystupy pro zavodéni: CLUCH MASTER, START LIMITER,
TACHO/LAMBDA, GEAR SHIFT LIGHT, N20.






